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AVTOMATSKA NASTAVITEV VISINE

Okenski okvirji se procesirajo na AGVjih, ki
sluzijo kot delovne postaje. Ko AGV pride
do delovne postaje se njena viSina nastavi
tako, da odgovarja visini najblizje osebe.

Rezultat: PoviSana ergonomicnost in
skrajSan operativni ¢as

UPRAVLJANJE DELOVNIH POSTAJ

Preden AGV prispe do delovne postaje, je ta
vnaprej pregledana za pravilno Stevilo
operatorjev z ustreznimi delovnimi nalogami.
Ce AGV prispe do delovne postaje z
manjkajoCim delavcem atomatsko poslje
alarm ustreznim delavcem v blizini.

Rezultat: 10% visja produktivnost zaradi
izboljSanega upravljanja delovnih procesov
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NAVIGACLA DELAVCEV

TNaloge za celovito produktivno vzdrzevanje
- TPM naloge so izpisane s podatki kaj, kdaj,
kako in kdo jih mora izvesti na stroju,
vkljuCno z navigacijo do stroja.
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Rezultat: 50% boljSa produktivnost na

TPM aktivnostih

This week completed tasks
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OBOGATEN VIRTUALNI TRENING

Trening v virtualni realnosti s POV kamerami
so obogateni z RTLS podatki, ki prikazujejo
dejansko prometno situacijo in ne zastarelih
modelov.

Rezultat: 25% skrajSan uvajalni proces za 3
nove operaterje z virtualnim treningom ‘ ‘ : -
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NAPREDNE ANALIZE

Spagetni diagrami in toplotni zemljevidi
omogocajo procesnim ekipam identificirati
viske v delovnem procesu in nacine, kako
delovni proces pospesiti, da bi povisali
efektivnost.

Rezultat: 10% znizanje tekocih delovnih
nalog zaradi izboljSanih komunikacijskih
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PODATKI V REALNEM CASU

Vsi se lahko zanesejo na en izvor resnicnih
podatkov za nacrtovanje, nadzor in
optimizacijo produkcijskega procesa. Na

| , razpolago so tako trenutni kot tudi
zgodovinski podatki.
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Rezultat: Pravilni podatki v realnem ¢asu
za boljSe odlocanje
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